
Minutes	  3/26/14	  

	  

Servos	  connected	  mechanically,	  can’t	  turn	  up	  and	  down.	  Haven’t	  tried	  turning	  them	  electrically	  

Jack’s	  voice	  is	  missing	  

	  

Have	  the	  pi	  cam	  working	  through	  python	  on	  the	  pi.	  	  

Using	  	  motion,	  and	  loading	  the	  pics?	  Probably	  too	  slow	  

Using	  a	  library	  called	  picamera,	  not	  sure	  if	  opencv	  can	  use	  it	  

	  

Using	  openCV	  3.0	  on	  pi	  board.	  Not	  sure	  if	  possible.	  	  

	  

Servers:	  talked	  to	  Yaakov	  

	   Mysquil,	  not	  modern	  enough	  

	   Seting	  up	  an	  old	  tower	  computer	  to	  use	  as	  a	  server,	  using	  node.js,	  can	  forward	  videos	  to	  site,	  
requiring	  authentication	  (javascript	  replacement	  for	  psp)	  

	   All	  data	  on	  pi	  sent	  to	  server	  using	  restful	  webservice	  

	   mongoDB	  for	  database,	  not	  as	  rigid,	  can	  send	  documents,	  more	  flexible	  

	   ditch	  android	  app,	  use	  jquery	  mobile	  website,	  so	  any	  mobile	  phone	  can	  access	  it	  

	  

at	  what	  point	  do	  we	  order	  our	  other	  pi	  boards?	  

	  

Need	  authentication	  for	  controlling	  of	  servos	  


